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Berechnung des Verhaltens von Stromkreisen usw.
In   Fig. 178   ist   das Diagramm   nach Kap. IV Fig. 32   aufge-tragen.     Fiir   008^ = 0,9   erhalt   man   aus   der  Figur   a = 3,20/0,
^
Fig. 179 zeigt die Spannungsanderung fiir   nacheilenden Strom von cos fpa = 0 bis 1.
76. Berechnung der maximalea abgegebenen Leistung.
Die abgegebene Leistung ist
Bei konstanter primarer Spannung und fiir eine bestimnite Phasen-verschiebung   <pz   nimmt   mit   steigendem   JBelastungsstrom  /2   die Spannung Pa ab.    Die Leistung N% hat daher ein Maximum. In der Gl. 287
die durch das Spannungsdreieck OAB Fig. 180 dargestellt wird, bilden 8   m.7.K    die   beiden   Spannungsvektoren   P10 = P2(70 und  Pili = J^l!:z]c,   wie   auf   S. 226   gezeigt wurde,   den   bei   konstantem   Wert   von   <p2 U       konstanten Winkel
Das Produkt der beiden veranderlichen Spannungsvektoren ist der abgegebenen Leistung JVg proportional und da ihre Summe konstant gleich Pj ist, wird das Produkt am groBten, wenn sie gleich sind: die abgegebene Leistung ist also am groBten, wenn die Leerlauf-spannung gleich der KurzschluBspannung ist. In diesem Falle, den Dreieck OSO in
o
Fig. 180.
Fig. 180 darstellt, ist
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Setzt man
2 cos2 — = 1 -f- cos a = 1 -f- cos
- <p9 -j->0 —nen symmetrischen Stromkreis. Aber auch Transformatoren, Induktionsmotoren konnen oft als symmetrische Stromkreise betrachtet werden.                                             fVRA}
